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1. CZESC OGOLNA
1.1. Nazwa zaméwienia

.Przebudowa i rozbudowa budynku Powiatowej Biblioteki Publicznej, potozonego przy ulicy Ogrodowej 1A w
Wotominie”

Czesé¢: System monitoringu CCTV

Czesé: Sie¢ strukturalna LAN

Czes¢: System oddymiania klatki schodowej

Czes¢: System Sygnalizacji Wiamania i Napadu, kontroli dostepu, system sygnalizacji kradziezy

1.2. Przedmiot i zakres robo6t

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rob6t budowlanych zawiera zbiory wymagan, ktére sg niezbedne
do okreslenia standardu i jakosci wykonania robdt, w zakresie sposobu wykonania robdt, wlasciwosci
materiatdw i urzadzen oraz oceny prawidtowosci wykonania robét.

1.3 Kody CPV

Wspolny stownik zamoéwie 1@
Roboty

Kody CPV Opis pozycji

Przystqsqwame obiektu (,rurowanie”, przekucia, obwody CPV: 45310000-3 Roboty w zakresie
zasilania itp.) instalacji elektrycznych

45312200-9 . ,
Instalowanie alarméw wia-

Instalacja systemu kontroli dostepu, sygnalizacji wtama- maniowych

S 45311100-1 .
nia i napadu, Roboty w zakresie przewo-
dow instalacji elektrycznej

45314200-3 . .
Instalowanie  infrastruktury
45314320-0 kablowej .
Instalowanie  okablowania
Instalacje sieci teleinformatycznej, MIL WAN 45314120-8 komputeroyveg_o__ .
Instalowanie linii telefonicz-
i nych
453111001 Roboty w zakresie przewo-
dow instalacji elektrycznej
45312100-8 Instalowanie pozarowych
Instalacje systemu sygnalizacji pozaru, instalacja oddy- systemow alarmowych
stajlacje sy ya! 1P ' ] ¥145311100-1 Roboty w zakresie prze-
miania klatki schodowej S .
wodow instalacji elektrycz-
nej

1.4. Wyszczegdlnienie prac towarzysz acych

Nalezy zapozna¢ sie z opracowaniami branzy elektrycznej, gdzie ujeto roboty zwigzane z montazem
wylgcznikow instalacyjnych w lokalnych rozdzielnicach i podtgczeniem obwodéw zasilania.

1.5. Zakres odpowiedzialno $ci wykonawcy

Wykonawca odpowiedzialny jest za jako$¢ wykonania robét oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacjg projektowa i
specyfikacjg techniczng. Powinien zapoznac sie z informacjg dotyczaca bezpieczenstwa i ochrony zdrowia
zamieszczong w specyfikacji technicznej branzy budowlanej oraz jezeli bedzie to wymagane sporzgdzi¢ ,Plan
BIOZ” branzy staboprgdowej. Wykonawca przed przystgpieniem do wykonywania rob6t budowlanych jest
obowigzany opracowac instrukcje bezpiecznego ich wykonywania i zaznajomi¢ z nig pracownikow w zakresie
wykonywanych przez nich rob6t. Uczestnicy procesu budowlanego powinni wspoétdziata¢ ze sobg w zakresie
bezpieczenstwa i higieny pracy w procesie przygotowania i realizacji budowy. Bezposredni nadzér nad
bezpieczenstwem i higieng pracy na stanowiskach pracy sprawowac winien kierownik robot.

1.6. Ochrona wiasno $ci publicznej i prywatnej

Z uwagi na fakt prowadzenia rob6t w obiekcie Wykonawca winien :
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- Ponosi¢ odpowiedzialnos¢ za ochrone istniejgcych instalacji oraz urzadzen zlokalizowanych w danym obsza-
rze.

- Powiadomi¢ o fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji i urzgdzen branzowego Inspektora nadzoru,
a ten kierownika robét, kierownik - Inwestora-Uzytkownika.

- Dokona¢ napraw tych instalacji i urzadzen na wlasny koszt.

1.7. Bezpiecze nstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca powinien przestrzegaé przepiséw dotyczgcych bezpieczenstwa i higieny
pracy. W szczegdélnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet i
odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie. Uznaje sie, ze wszelkie koszty
zwigzane z wypetieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegajg odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w
cenie kontraktowej.

1.8. Okre $lenia podstawowe i skroty

OKRESLENIA

Aprobata pozytywna ocena techniczna wyrobu, stwierdzajgca jego przydatnosé do stosowania w bu-
techniczna downictwie

Certyfikat dokument wydany przez notyfikowang jednostke certyfikujacg, potwierdzajacy,
2godnosci ze wyrob i proces jego wytwarzania sg zgodne ze zharmonizowang specyfikacjg tech-

niczng

Deklaracia oswiadczenie producenta lub jego upowaznionego przedstawiciela stwierdzajgce na jego
7 odnoé(J:i wylgczng odpowiedzialnos¢, ze wyrodb jest zgodny ze zharmonizowang specyfikacjg tech-
9 niczng

ggrfilér:iggfa rozumie sie przez to Norme Polskg lub Branzowg wzglednie aprobate techniczng

Dziennik dziennik wydany zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument
Budowy przebiegu robét budowlanych oraz zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku wykony-

wania robo6t

Instrukcja bez-
piecznego wyko-
nywania robot

spos6b zapobiegania zagrozeniom zwigzanym z wykonywaniem robo6t budowlanych oraz
spos6b postepowania w przypadku wystgpienia tych zagrozen

osoba reprezentujgca interesy Zamawiajgcego przedsiewziecia, akceptujgca poczynania

Inwestor . ’ . . . .
Wykonawcy na budowie, zatwierdzajaca ewentualnie korygujaca je
Kierownik osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do wyste-
Budowy powania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu
akceptowany przez Inspektora zeszyt z ponumerowanymi stronami stuzgcy do wpisywania
Ksiega przez Wykonawce obmiarow dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicow i ewentual-
Obmiaréw nie dodatkowych zatgcznikow; wpisy w Ksiedze Obmiarow podlegajg potwierdzeniu przez
Inspektora
Materiaty wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robét, zgodne z Dokumentacjg Projektowg
Plan bioz" plan bezpieczer'\st_wa i ochrony zdrowia w rozumieniu przepisdw rozporzgdzenia Ministra
" Infrastruktury z dnia 27.08.02. (Dz. U. Nr 151, poz. 1256)
Polecenie wszelkie polecenia przekazywane Wykonawcy przez Inspektora w formie pisemnej, doty-
Inspektora czace sposobu realizacji rob6t lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy
Projektant uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem Dokumentacji Projektowe;j

Przedmiar robo6t

wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnosci technologicznej ich wykonania

Przedsiewziecie

kompleksowa realizacja nowego zadania budowlanego

budowlane
. czes¢ Dokumentacji Projektowej, ktéra wskazuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary
Rysunki . . .
obiektu bedacego przedmiotem robét
SKROTY

PN

Polska Norma
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BN Branzowa Norma

CNBOP Centrum Naukowo Badawcze Ochrony Przeciwpozarowe;j
TECHOM Zaktad Rozwoju Technicznej Ochrony Mienia

DP Dokumentacja Projektowa

DTR Dokumentacja Techniczno-Ruchowa

PzJ Program Zapewnienia Jakosci

ST Specyfikacje Techniczne

2. MATERIALY | URZADZENIA

2.1. Rodzaj instalowanych materiatéw i urz  adzen

Proponowane w Dokumentacji Projektowej materialy, urzadzenia i technologie wykonawcze mozna zastgpic¢
réwnowaznymi o tych samych lub wyzszych parametrach technicznych i funkcjonalnosci. Powinno to byc¢
poparte certyfikatami (deklaracjami zgodnosci, $Swiadectwami dopuszczenia, atestami) w zaleznosci od
wymagan wynikajgcych z odpowiednich przepiséw (wykonawca winien posiada¢ stosowne dokumenty
umozliwiajgce kontrole przez Inwestora).

W ramach instalacji okablowania strukturalnego do wykonania linii powinny by¢ uzyte kable w powloce
Luniepalnionej”. Urzadzenia i przewody (ptachpanel, przewody i gniazda koncowe) muszg by¢ od ,jednego”
producenta, co jest warunkiem uzyskania 25 letniej gwarancji oraz certyfikatu na wykonang siec.

2.2. Sktadowanie materiatléw i urz adzen

Wszystkie znajdujgce sie na terenie robdt materialy i przewidziane do montazu urzadzenia powinny by¢
skladowane w oryginalnych opakowaniach w warunkach zgodnych z zaleceniami producenta oraz w sposéb
zapobiegajgcy pogorszeniu sie ich wtasciwosci technicznych. Materiaty wrazliwe na wptywy atmosferyczne na-
lezy przechowywac¢ w pomieszczeniach lub na zewnatrz odpowiednio zabezpieczone. Wykonawca powinien
zwrQci¢ szczegOllng uwage na podany przez producenta termin uzycia (instalacji) materiatoéw i urzgdzen. Niedo-
puszczalne jest wbudowanie materialdw przeterminowanych oraz posiadajgcych niewlasciwe parametry np.:
zawilgoconych, skorodowanych, o niewlasciwej geometrii itp. Dostawa materiatdw przeznaczonych do roboét
elektrycznych powinna nastgpi¢ dopiero po odpowiednim przygotowaniu pomieszczeh magazynowych i skia-
dowisk na placu budowy. Zaleca sie, aby materiaty dostarcza¢ bezposrednio przed montazem.

2.3. Zapewnienie jako $ci

Wymagang w projekcie i obowigzujgcych przepisach jakos¢ instalacji powinien zapewni¢ wykonawca przez
stosowanie whasciwych materiatéw, metod wytwarzania i montazu oraz nadzoru technicznego i kontroli. System
jakoéci stosowany przez wykonawce powinien by¢ otwarty na dodatkowg kontrole ze strony zamawiajgcego lub
organu niezaleznego, w calym procesie realizacji zaméwienia. Kontrola ta nie zwalnia wykonawcy od
odpowiedzialnosci za jako$¢ wykonanych robét.

3. SPRZET

Roboty zwigzane z wykonawstwem ,rurowania” i okablowania podtynkowego moga by¢ realizowane mecha-

nicznie badz recznie.

Wykonawca instalacji powinien dysponowa¢ specjalistyczng aparaturg do wykonania pomiaréw, wymaganych

przez normy i wymienionej w dokumentacji techniczno-ruchowej instalowanych urzadzen.

Aparatura i sprzet :

- powinny by¢ sprawne technicznie,

- powinny by¢ uzywane zgodnie z ich przeznaczeniem,

- powinny by¢ uzywane w warunkach otoczenia (temperatura, wilgotnos¢ itd.) okreslonych w instrukcjach ob-
stugi,

- powinny posiadac¢ aktualne atesty (o ile sg wymagane).

Nalezy uniemozliwi¢ dostep do nich osobom nieuprawnionym. Pracownicy Wykonawcy powinni by¢ przeszkole-
ni. Przed rozpoczeciem pracy oraz przy zmianie obstugi ww. urzadzenia powinny by¢ sprawdzone pod wzgle-
dem sprawnosci technicznej i bezpiecznego uzytkowania. Maszyny i inne urzgdzenia techniczne, podlegajgce
dozorowi technicznemu, mogg by¢ uzywane na terenie budowy tylko wowczas, jezeli wystawiono dokumenty
uprawniajgce do ich eksploataciji.




SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT R 201609/CCTV,LAN, SOK, SSWIN-ST Str. nr 6

4. TRANSPORT

Materiaty i sprzet mogg by¢ przewozone srodkami transportu odpowiednio dostosowanymi, w sposob zabezpie-
czajgcy je przed uszkodzeniem czy lub pogorszeniem sie ich wlasciwosci technicznych. Nalezy je umiescic¢
réwnomiernie na calej powierzchni tadunkowej i zabezpieczy¢ przed spadaniem lub przesuwaniem oraz nad-
miernymi wstrzgsami lub drganiami. Zatadunek i roztadunek materiatow o duzej masie lub znacznych gabary-
tach nalezy przeprowadzaé za pomocg dzwigéw, wozkoéw widtowych lub pomostéw-pochylini. Aparature i urza-
dzenia nalezy ostroznie zatadowywac i zdejmowac tak, aby nie uszkodzi¢ powtok izolacyjnych, lakierniczych,
oston, zamkow itp. Koncowki wszystkich rodzajoéw kabli powinny by¢ zabezpieczone przed zawilgoceniem.

5. ROBOTY

5.1. Wymagania ogolne

Wykonawca przygotuje i przedstawi do akceptacji Inwestora i/lub Generalnego Wykonawcy robot projekt orga-
nizacji i harmonogram robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z umowg oraz za jako$¢ zastosowanych mate-
riatdw i wykonywanych robét, za ich zgodnos¢é z Dokumentacja Projektowg, ST, PZJ, harmonogramem robét
oraz poleceniami branzowego Inspektora nadzoru. Nastepstwa jakiegokolwiek bledu w robotach spowodowa-
nego przez Wykonawce zostang poprawione przez niego na wiasny koszt. Polecenia Inspektora bedg wykony-
wane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba za-
trzymania robot.

Kierownikiem robét w zakresie montazu instalacji i urzadzen instalacji systemu sygnalizacji wkamania i
napadu, telewizji dozorowej, kontroli dostepu, systemu sygnalizacji pozaru, sieci strukturalnej, moze by¢ specja-
lista branzy elektrycznej posiadajgcy odpowiednie uprawnienia. Kierownik powinien wpisem do dziennika bu-
dowy potwierdzi¢ objecie swej funkcji. Przed rozpoczeciem rob6t wykonawca powinien zapoznac sie z obiektem
oraz protokolarnie przejg¢ front rob6t od Zamawiajgcego.

Roboty danej branzy nalezy skoordynowac z robotami budowlanymi, ale w szczegdlnosci z robotami
branzy elektrycznej.

5.2. Podstawowe zasady wykonywania instalacji

Nalezy przestrzega¢ nastepujgcych zasad :

- stosowac sprawne narzedzia, sprzet, aparature, materialy i urzgdzenia posiadajgce aktualne $wiadectwa do-
puszczenia, atesty i certyfikaty,

- pracownicy powinni by¢ przeszkoleni pod katem BHP,

- pracownicy muszg posiada¢ odpowiednie uprawnienia branzy elektrycznej tj. SEP kat. ,E”, certyfikat produ-
centa okablowania strukturalnego

- kable powinny by¢ uktadane w temperaturach okreslonych przez ich producenta,

- promien giecia kabla nie powinien byé mniejszy niz okreslony przez producenta i podany w odpowiedniej
normie (na ogo6t 10-krotnos¢ srednicy kabla),

- instalacje systemu kontroli dostepu oraz sieci strukturalnej wykonywac po zakonczeniu montazu innych insta-
lacji (wodno-kanalizacyjnych, centralnego ogrzewania, wentylacyjnych, itd.),

- zachowac¢ odstepy od innych instalacji okreslone w odpowiednich normach,

- przej$cia przez Sciany i stropy wykonywaé z uzyciem rur,

- inne okreslone ponize;.

5.3. Monta z instalacji

Instalacje niskonapieciowe wykona¢ nalezy wykona¢ przewodami opisanymi w dokumentacji projektowe;.
Przewody instalowac nalezy podtynkowo, natynkowo w korytach metalowych badz tez w plastikowych kanatach
elektroinstalacyjnych.

Spos6b prowadzenia poszczegdélnych odcinkéw instalac ji zostat okre $lony dla ka zdego systemu w DT.

Budowa instalacji w korytach metalowych

Przewody w tej wersji instalacji nalezy uktada¢ w korytach kablowych metalowych umieszczonych w pomiesz-
czeniach w ktérych znajdujg sie szafy Rack oraz w ciggach komunikacyjnych w ktérych wystepujg sufity pod-
wieszane. W celu montazu koryt nalezy zamocowac¢, co 1 m, przy pomocy kotkéw rozporowych wsporniki sufi-
towo-$cienne. Do wspornikdw przymocowac koryta kablowe metalowe o wym. 200x80mm. W korytach metalo-
wych utozy¢ przewody i zamocowac¢ je, co 1 m opaskami kablowymi w sposéb umozliwiajacy ich ,poruszanie
sie” (nie na sztywno). Do koryt w ktérych znajduje $wiattowdd oraz kabel wieloparowy nie wolno uktada¢ zad-
nych innych przewodéw w ktérych moze wystepowac napiecie wyzsze niz 24V! PrzejScia przez sciany uszczel-
ni¢ masa ognioodporng np. PROMAT lub inng spetniajgcg wymagania dla uzupetnien pozarowych
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Budowa instalacji pod tynkiem

Przewody w tej wersji instalacji nalezy uktada¢ bezposrednio w uprzednio wykutych bruzdach w poditozu beto-
nowym lub innym. Dla przewoddw nalezy wyku¢ bruzdy o odpowiednich szerokosciach i gtebokosciach tj.
25mmx25mm. Przewody nalezy przymocowac¢ do podtoza. W miejscach przejscia przez sciany i stropy stoso-
wac rure ostonowg winidurowg i ew. uszczelnié masg ognioodporng np. PROMAT lub inng spetniajgcg wyma-
gania dla uzupelnien pozarowych. Po ulozeniu przewoddéw bezposrednio w bruzdach, bruzdy zatynkowad.
Przewdd zasilajgce prowadzi¢ zgodnie z DT.

Budowa instalacji w metalowych kanatach kablowych

Zastosowano metalowe kanaty kablowe o odpowiednich wymiarach mogacych pomiesci¢ odpowiednig ilo$¢
przewodow. Kanaty nalezy przymocowaé do podtoza za pomocg kotkdw rozporowych plastikowych co 0.47m.
W miejscach w ktérych zastosowac¢ nalezy kanaly kablowe dzielone nalezy w jednej przegrodzie umiescié
przewody o napieciu powyzej 24V natomiast w drugiej przegrodzie przewody o0 napieciu ponizej 24V tj. skretke
LAN, $wiattowdd, przewdd LiYCY. Przejscia przez Sciany uszczelnié masg ognioodporng np. PROMAT lub inng
spetniajgcg wymagania dla uzupetnien pozarowych.

Budowa instalacji w listwach elektroinstalacyjnych

Przewody w tej wersji instalacji nalezy uktada¢ w dzielonych listwach elektroinstalacyjnych. W jednej komorze
listwy prowadzi¢ przewody typu LAN a w drugiej przewdd zasilajacy YDY. W celu montazu listew nalezy je za-
mocowag, co ok. 0,5 m, przy pomocy kotkéw rozporowych do podtoza (Sciany, sufitu). W listwach utozy¢ prze-
wody i pozamykac¢ pokrywy listew. Przej$cia przez sciany uszczelni¢ masg ognioodporng np. PROMAT lub inng
spetniajgcg wymagania dla uzupetnien pozarowych

5.4. Montaz urzadzen

5.4.1 System sygnalizacji po zaru

Czujki dymu
Czujki dymu nalezy zamontowac¢ w gniazdach uprzednio zamocowanych do sufitu wtasciwego lub pod-

wieszanego w miejscach wskazanych w DT za pomocg kotkow rozporowych (np. HPS-5/35). Do czujek dopro-
wadzi¢ instalacje przewodami zgodnie z DT prowadzonymi pod tynkiem zgodnie z punktem 5.3. ST.
Reczne ostrzegacze poZarowe

Reczne ostrzegacze pozarowe nalezy przymocowaé do sciany za pomocg kotkéw rozporowych (np.
HPS-5/35) na wysokosci ok. 1,2m liczac od podtogi. Lokalizacje przyciskéw ROP podano w DT. Do przyciskdw
ROP doprowadzi¢ instalacje przewodami zgodnie z DT prowadzonymi pod tynkiem zgodnie z punktem 5.3. ST.
Centrala systemu oddymiania

Centrale systemu sygnalizacji pozaru nalezy przymocowac do $ciany za pomocg kotkdw rozporowych
na wysokosci ok. 1,2m liczac od podtogi. Lokalizacje centrali podano w DT. Do centrali podigczy¢ petle dozoro-
we. Centrale nalezy odpowiednio oprogramowac. Wewnatrz obudowy centrali umiesci¢ nalezy 2 akumulatory o
pojemnosci obliczonej w DT. Akumulatory podtaczy¢ pod odpowiednie zaciski w centrali. Zasilanie centrali wy-
kona¢ przewodem HDGs zo 3x2,5mm? z tablicy rozdzielczej zasilanej sprzed wylgcznika p.poz.

5.4.3 Okablowanie strukturalne LAN

Patchpanele i przetgczniki (Switche)

Patchpanele i Switche nalezy zamocowac w szafach za pomocg elementéw mocujgcych M8. Patchpane-
le i Switche potgczy¢ miedzy sobg za pomoca kabli krosowych. Do patchpanelli doprowadzi¢ instalacje przewo-
dami zgodnie z DT prowadzonymi w kanale kablowym metalowym lub plastikowym zgodnie z punktem 5.3. ST.
W patchpanelach nalezy rozszy¢ przewody LAN zgodnie z norma EIA/TIA 568A.

Punkty koricowe sieci strukturalnej

Punkt kohcowy stanowig, ze wzgledu na zachowanie promienia giecia skretki kat 6, gniazda w systemie
MOSAIC 45x45 i mocowaniu keystone.. Gniazdko typu keystone umiesci¢ w adapterze. Adapter zamocowaé w
ramce, w ktorg uprzednio zamocowa¢ zestaw montazowy w puszce natynkowej. Przed wlozeniem adaptera z
gniazdkiem rozszy¢ przewdd LAN zgodnie z normg EIA/TIA 568A. Gniazdko oznaczyé zgodnie z pkt. 1.13 DT.
Do potaczenia komputera i punktu koncowego nalezy uzy¢ kabli krosowych o dt. 3 m.
Szafa

Szafe nalezy umiesci¢ w pomieszczeniach wskazanym w DT. W szafach nalezy zamontowaé urzgdzenia
aktywne (Switche) oraz urzadzenia pasywne (patchpanel oraz kasete Swiattowodowg) oraz pozostate urzgdze-
nia wskazane w DT dla danej szafy za pomocg elementéw mocujgcych M8. Rozmieszczenie urzadzen w sza-
fach pokazano w DT. Szafe zasili¢ przewodem zgodnie z DT prowadzonymi w rurze ostonowej lub korycie me-
talowym zgodnie z punktem 5.3. ST. W kasecie $wiattowodowej zwing¢ zapas Swiattowodu, wykonaé spawanie
Swiattowodu (po osiem wiékien na kazdym z koncéw) oraz przymocowac zaspawane konce w kasecie. Switche
podigczy¢ z Swiattowodem przy uzyciu pigtaili.
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5.4.4 System sygnalizacji wtamania i napadu i kontr  oli dost epu

Czujki PIR, mikrofalowe i ,sttuczeniowe”

Czujki PIR, uF i sttuczeniowe nalezy przymocowa¢ do $ciany w miejscach wskazanych w DT za pomo-
cg kotkéw rozporowych (np. HPS-5/35). Do czujek doprowadzi¢ instalacje przewodami zgodnie z DT prowadzo-
nymi podtynkowo zgodnie z punktem 5.3. ST.

Kontaktron magnetyczny

Jako kontaktrony magnetyczne w drzwiach nalezy zastosowa¢ kontaktrony wpuszczane do drzwi meta-
lowych. Nalezy je poditgczy¢ do linii systemu sygnalizacji wlamania i napadu. Lokalizacje kontakronéw podano
w DT. Do kontaktrondéw doprowadzi¢ instalacje przewodami zgodnie z DT prowadzonymi w korytach metalo-
wych - natynkowo lub bezposrednio podtynkiem zgodnie z punktem 5.3. ST.

Sygnalizatory optyczno-akustyczne

Sygnalizatory optyczno-akustyczne nalezy przymocowac do sciany w miejscach wskazanych w DT za
pomocg kotkéw rozporowych (np. HPS-5/35). Do sygnalizatoréw doprowadzi¢ instalacje przewodami zgodnie z
DT prowadzonymi w korytach metalowych - natynkowo lub bezposrednio podtynkiem zgodnie z punktem 5.3.
ST.

Klawiatury

Klawiatury nalezy przymocowa¢ do $ciany w miejscach wskazanych w DT za pomocg kotkdw rozporo-
wych (np. HPS-5/35). Do klawiatur doprowadzi¢ magistrale przewodami zgodnie z DT w korytach metalowych -
natynkowo lub bezposrednio podtynkiem zgodnie z punktem 5.3. ST.

6. KONTROLA, BADANIA | POMIARY

6.1. Wymagania ogolne

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z umowg oraz za jako$¢ zastosowanych
materiatéw i wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektowa, ST, PZJ, harmonogramem ro-
bét oraz poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu w robotach spowo-
dowanego przez Wykonawce zostang poprawione przez Wykonawce na wlasny koszt. Polecenia Inspektora
beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce,
pod grozbg zatrzymania robot.

Materialy dostarczane na budowe przed ich zabudowaniem winny podlega¢ kontroli Inspektora. Jakosé
materiatow okresla sie na podstawie dokumentéw zalgczonych do dostawy wg pkt. 2.1 specyfikacji oraz na
podstawie ogledzin zewnetrznych.

Jakosc¢ robdt okresla sie na podstawie kontroli poszczegdlnych rodzajow rob6t w oparciu o wymagania
okreslone w specyfikacji technicznej oraz w projekcie. Sprawdzeniem w szczeg6lnosci nalezy objaé roboty za-
nikajace i ulegajace zakryciu (np. podtynkowe odcinki okablowania) oraz badania wykonanych instalaciji, tj. wy-
kona¢ pomiary ciggtosci zyt, stanu izolacji itp.

Wszystkie czynnosci kontrolne wykonuje sie komisyjnie. Ich wynik zapisuje sie w odpowiednich protoko-
tach oraz w dzienniku budowy. Do protokotéw zalgcza sie dokumenty w postaci aprobat, certyfikatow, deklaracji
zgodnosci, wynikéw badan i pomiaréw itp. Do czasu odbioru koncowego dokumenty te przechowuje kierownik
budowy. Z odbioru kohcowego sporzgdza sie protokdt, do ktérego nalezy dotgczyé wszystkie ww. dokumenty.

6.2. Program zapewnienia jako $ci (PZJ)

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspektora programu
zapewnienia jakosci, w ktérym przedstawi zamierzony sposob wykonywania robo6t, mozliwosci techniczne, ka-
drowe i organizacyjne gwarantujgce wykonanie robot zgodnie z Dokumentacjg Projektows i niniejszg ST. Pro-
gram zapewnienia jakosci bedzie zawierat:
= Czes¢ ogoblng opisujaca:

- organizacje wykonania rob6t, w tym terminy i spos6b prowadzenia robdét,
- organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robdét,
- BHP,
- wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,
- wykaz os6b odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowos¢ wykonania poszczeg6inych elementéw robdét,
- system (spos6b i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych robot,
- wyposazenie w sprzet i urzgdzenia do pomiaréw i kontroli,
- sposob i forme gromadzenia wynikow badan, zapis pomiardw, a takze wycigganych wnioskow i zastosowa-
nych korekt w procesie technologicznym, proponowana forme przekazywania tych informacji Inspektorowi;
= Czes¢ szczegOtowa 0golng opisujacy dla kazdego asortymentu robét:
- wykaz maszyn i urzgdzen wraz z ich parametrami technicznymi,
- rodzaje i ilos¢ srodkow transportu,
- sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkow przed utratg ich wlasciwosci w czasie transportu,
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- sposob i procedure pomiaréw i badan.

6.3. Zasady kontroli jako $ci

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor moze zazgda¢ od Wykonawcy przeprowadzenie ba-
dan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonania jest zadowalajgcy. Wykonawca bedzie przeprowadzac
pomiary i badania materialdbw oraz rob6t z czestotliwoscig zapewniajgcg stwierdzenie, ze roboty wykonano
zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Projektowej, normach i DTR.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem oraz prowadzeniem badan materiatow i robét ponosi
Wykonawca. Dla celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inspektor jest uprawniony do dokonywania kontroli i ba-
dania materiatow oraz urzadzen. Inspektor moze prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy na swoj koszt.

6.4. Kwalifikacje pracownikow wykonawcy

Do pracy mozna dopusci¢ wylgcznie pracownikdw posiadajacych aktualne orzeczenie lekarskie stwier-
dzajgce brak przeciwwskazan do pracy na okreslonym stanowisku. Prace przy urzadzeniach elektroenerge-
tycznych moga by¢é wykonywane jedynie przez pracownikdéw posiadajgcych aktualne uprawnienia wymagane
ustawg ,Prawo energetyczne” oraz zaznajomionych z instrukcjg w sprawie postepowania przy ratowaniu osob
porazonych pradem elektrycznym. Kwalifikacje i uprawnienia pracownikow Wykonawcy podlegajg kontroli przez
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

6.5. Dokumenty budowy

a) Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujagcym Zamawiajgcego
i Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy trenu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowie-
dzialno$¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z obowigzujgcymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.
Zapisy w Dzienniku powinny byé dokonywane na biezaco i dotyczy¢ przebiegu robét, stanu bezpieczenstwa lu-
dzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy. Kazdy zapis w Dzienniku Budowy winien by¢ opa-
trzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonala zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz
stanowiska stuzbowego. Zapisy muszg byé czytelne, dokonywane trwalg technikg, w porzadku chronologicz-
nym, bezposrednio jeden po drugim bez przerw. Zalgczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty
nalezy oznaczac kolejnym numerem zatgcznika i opatrzy¢ datg i podpisem Wykonawcy i Inspektora.

b) Ksiega Obmiarow

Ksiega obmiaréw stanowi dokument pozwalajgcy na rozlicznie faktycznego postepu kazdego z elemen-
tow robdt. Obmiary wykonanych robét przeprowadza sie w sposaéb ciggly w jednostkach przyjetych w kosztory-
sie i wpisuje do Ksiegi Obmiarow.

c) Pozostale dokumenty budowy

» Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatéw, orzeczenia o jakosci materiatdw, recepty robo-
cze i kontrolne, wyniki badan Wykonawcy bedg gromadzone w formie uzgodnionej w PZJ. Dokumenty te
stanowig zalgczniki do odbioru robét. Winny byé udostepnione na kazde zyczenie Inspektora.

Pozwolenie na realizacje zadania budowlanego.

Protokoty przekazania terenu budowy.

Umowy cywilno-prawne.

Protokoty odbioru robét.

Protokoly z narad i ustalen.

Korespondencja ha budowie.

d) Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy powinny by¢ przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpie-
czonym. Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy winno spowodowac jego natychmiastowe odtworze-
nie w formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inspektora i
przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajgcego.

6.6. Sprawdzenie instalacji

a) Instalacje zasilania podstawowego i uziemienia urzgdzen

Zagadnienia zwigzane z realizacjg i sprawdzaniem tych instalacji ujeto w dokumentacji projektowej oraz
specyfikacji branzy elektrycznej (po zakonczeniu robét, a przed oddaniem instalacji do eksploatacji przeprowa-
dzone bedzie sprawdzenie odbiorcze zgodnie z PN-IEC 60364-6-61:2000).
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Wiaczenie zasilania urzgdzen systemow staboprgdowych musi by¢ dokonane (po zakonczeniu prac
zwigzanych z ich montazem i wstepnym sprawdzeniem — wg procedur okreslonych ponizej) przy udziale wyko-
nawcy branzy elektrycznej oraz branzowych inspektoréw nadzoru.

Po wigczeniu zasilania nalezy pomierzy¢ napiecia i wartosci rezystancji uziemieh obudéw urzadzen
oraz wykona¢ pomiary ochrony przeciwporazeniowej. Nalezy opracowac¢ protokét z badan i pomiaréw, ktory
powinien by¢ przedstawiony p6zniej komisji odbioru robot.

b) Instalacje stabopradowe

Przed uruchomieniem instalacji nalezy przeprowadzi¢ nastepujgce czynnosci sprawdzajgce :

- Sprawdzenie wykonania instalacji w zakresie zgodnosci z projektem wykonawczym.

- Badania mechaniczne : ogledziny kabli (stwierdzenie ew. uszkodzeh izolacji), jakos¢ wykonania instalaciji,
sprawdzenie skrzyzowan i zblizeh do innych instalacji oraz urzgdzen.

- Sprawdzenie uzytych materiatéw i urzadzen w zakresie zgodnosci z obowigzujgcymi normami i przepisami.

- Badania elektryczne standardowe kabli: sprawdzenie zyt kabli na przerwy i zwarcia, pomiary rezystancji po-
szczegolnych par, rezystanciji izolacji, rezystancji doziemienia, itp.

- Pomiary parametréw $wiattowodu (po wykonaniu spawow)

- Jakos¢ montazu centralek, kontroleréw, switch'y, szaf itd.

- Pomiary pradu tadowania i napiecia akumulatoréw uktadu zasilania awaryjnego.

Nalezy opracowaé protokét z badan i pomiaréw, ktéry powinien by¢ przedstawiony p6zniej komisji odbioru ro-
bét.

7. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT

7.1. Wymagania ogolne

Przedmiar robdt zostat opracowany przez jednostke projektowg i dostarczony tgcznie z projektem. Obmiar robét
sporzadza sie po wykonaniu rob6t na podstawie ksiegi obmiaru. Obejmuje on :
- Zestawienie wykonanych robo6t w kolejnosci technologicznej ich wykonania,
- Obliczenie i podanie ilosci ustalonych jednostek przedmiarowych,
- Wskazanie podstaw do ustalenia szczegétowego opisu robot.

Przy sporzgadzaniu obmiaru rob6t nalezy kierowaé sie przyjetymi zasadami obliczania iloci rob6t poda-
nymi w katalogach, innych ustalonych przez strony publikacjach lub w specyfikacjach technicznych wykonania i
odbioru rob6t. Kazdy jednostkowy nakfad rzeczowy wystepujgcy w kalkulacji szczeg6towej posiada swojg iden-
tyfikacje w postaci podania podstawy jego ustalenia.

7.2. Podstawowe jednostki obmiaru robét

- Montaz kabli i przewodow : 1 metr

- Badanie toréw transmisyjnych itp. : 1 odcinek
- Badanie powltok kabli : 1 odcinek
- Badanie zyt kabli : 1 para

- Montaz urzadzen : 1 sztuka
- Montaz osprzetu : 1 sztuka
- Sprawdzenie toréw i urzadzen : 1 pomiar
- Uruchamianie systemow : 1 komplet

7.3. Sposob rozliczania robot

Podstawg ptatnosci za wykonane roboty jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za
jednostke obmiaru ustalong dla danej pozycji kosztorysu. Dla pozycji wycenionych ryczattowo podstawg ptatno-
&ci jest wartos¢ (kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu. Cena jednostkowa lub kwota ry-
czaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania skladajace sie
na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w specyfikacji technicznej. Wszystkie ceny i kwoty podane lub obli-
czone w kosztorysie zaokragla sie do pelnych groszy.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robo6t bedg obejmowac :

- robocizne bezposrednig wraz z towarzyszgcymi kosztami,

- wartosé zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkdw i transportu na
teren budowy,

- warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- koszty niezbednych lub wymaganych w specyfikacji technicznej badan i pomiarow,

- koszty organizacji, wykonania, utrzymania i likwidacji zaplecza i placu budowy,
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- podatki i optaty obliczane zgodnie z obowigzujgcymi przepisami dla wszystkich czynnosci zwigzanych z wyko-
naniem robdét, tj.: rob6t przygotowawczych i pomiarowych, oznakowania i zabezpieczenia prowadzonych ro-
bét, uporzadkowania miejsc prowadzonych robét.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalen roboty podlegajg nastepujgcym etapom odbioru, dokonywanym przez Inspek-
tora przy udziale wykonawcy :
- Odbidr robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu.
- Odbidr czesciowy.
- Odbior ostateczny (koncowy).
- Odbioér pogwarancyjny.

8.2. Odbior robét zanikaj acych i ulegaj acych zakryciu

Odbidr robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywa-
nych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbiér ten bedzie dokonany w czasie umozli-
wiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania og6lnego postepu robot. Odbioru doko-
nuje Inspektor. Gotowos$¢ danej czesci rob6t do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy
i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwiocznie, nie pézniej niz w
ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do Dziennika Budowy powiadomieniu Inspektora. Jakos¢ i ilosci robot
ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor na podstawie dokumentéw zawierajgcych komplet wynikow badan i po-
miaréw, w konfrontacji z Dokumentacjg Projektowg, ST i ew. uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbiodr cz esciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonywanych czesci robdt. Odbioru czesciowego
robot dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym. Kierownik rob6t zobowigzany jest do zgtaszania
inwestorowi do sprawdzenia lub odbioru czesciowego wykonanych robot ulegajacych zakryciu badz zanikaja-
cych oraz zapewnienie dokonania wymaganych przepisami lub ustalonych w umowie préb i sprawdzen instala-
cji i urzadzen. Czesciowy odbiér powinien byé dokonany przez komisje powotang przez inwestora. Z odbioru
nalezy sporzadzi¢ protokdt, w ktérym nalezy wymieni¢ ewentualne wady i usterki oraz okresli¢ terminy ich usu-
niecia. Ponadto fakt przeprowadzenia odbioru czesciowego nalezy potwierdzi¢ wpisem do Dziennika Budowy.
Po zgloszeniu usuniecia usterek nalezy przeprowadzi¢ ponowny odbidr ,pousterkowy”.

8.4. Odbior ostateczny

a) Zasady odbioru ostatecznego

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci i wartosci. Calkowite zakonczenie robdt oraz gotowosé do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona
przez Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie In-
spektora. Odbidr ostateczny robét nastagpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczgc od dnia potwier-
dzenia przez Inspektora zakonczenia robét i przyjecia dokumentéw wymienionych ponizej. Odbioru ostateczne-
go robot dokona komisja wyznaczona przez Inwestora (Zamawiajgcego) w obecnosci Inspektora i Wykonawcy.
Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przediozonych dokumentéw, wynikow
badan, pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania rob6t z Dokumentacjg Projektowg i ST. W toku
ostatecznego odbioru robét komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robét zanika-
jacych i ulegajgcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania rob6t uzupetniajgcych i poprawkowych. W przy-
padkach niewykonania wyznaczonych rob6t poprawkowych lub uzupetniajgcych, komisja przerwie swoje czyn-
nosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego. W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykona-
nych rob6t w poszczegoéinych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej w Dokumentacji Projektowej i
ST z uwzglednieniem toleranciji i nie ma wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo,
komisja dokona potrgcen, oceniajgc pomniejszong warto$¢ wykonanych robét w stosunku do wymagan przyje-
tych w dokumentach umowy.

b) Dokumenty niezbednego dla dokonania odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robo6t jest Protokdt Ostatecznego Od-
bioru Robdt sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. Do odbioru ostatecznego Wykonawca
jest zobowigzany przygotowac nastepujgce dokumenty :

- Dokumentacje Projektowg podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata sporzadzona
w trakcie realizacji umowy.
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- Specyfikacje Techniczne podstawowe z dokumentéw umowy i ewentualnie uzupetniajgce lub zamienne.

- Recepty i ustalenia technologiczne.

- Dzienniki Budowy i Ksiege Obmiarow.

- Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan (a w szczegélnosci protokotdéw, o ktérych mowa w pkt. 6.6 nin.
specyfikacji).

- Opinie technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw zalgczonych do
dokumentow odbioru.

- Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow i urzadzen.

- Certyfikat udzielajgcy 25-letniej gwarancji na siec komputerowg (gniazdka komputerowe i telefoniczne)

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg gotowe
do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecz-
nego robdt. Wszystkie zarzgdzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetiajgce bedg zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. Terminy wykonania rob6t poprawkowych i rob6t uzupetniajgcych wy-
znaczy komisja.

Procedure odbiorczg mozna takze przeprowadzi€¢ w oparciu 0 wytyczne zawarte w opracowaniu ,Wa-
runki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano — montazowych ” Wyd. Arkady 1989 z uwzglednieniem
aktualnych przepiséw i norm.

¢) Odbiér pogwarancyjny
Odbidér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych rob6t zwigzanych z usunieciem wad stwierdzo-

nych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbiér pogwarancyjny bedzie dokona-
ny na podstawie oceny wizualnej instalacji i urzadzen z uwzglednieniem zasad odbioru ostatecznego.

d) Szczegdbtowe zasady odbioru systemow

Poza wyzej okreslonymi zasadami ogolnymi wykonawca jest zobowigzany dostarczy¢ inwestorowi na-
stepujgce dokumenty :
- Uaktualniony projekt techniczny (z naniesionymi ew. zmianami oraz okreslonymi typami zamontowanych
urzadzen).
- Protokoty z pomiaréw, o ktérych mowa w pkt. 6.6.
- Wazne $wiadectwa dopuszczenia (certyfikaty) urzgdzen i na zastosowang konfiguracje.
- Dokumentacje systemu z opisem funkcjonowania i obstugi urzadzen, wskazéwkami jak nalezy postepowaé
w przypadku sygnalizowania alarmu i uszkodzen.
Rownoczesnie Uzytkownik powinien dopilnowac przeszkolenia przez wykonawce instalacji oséb (Dziat
Techniczny), ktére bedg centralke nadzorowac.

9. DOKUMENTY ZWIAZANE

9.1. Normy i przepisy ogolne

- Ustawa z dnia 07.07.94 ,Prawo budowlane” (Dz. U. z 2003r. Nr 207 poz.2016)

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12.04.2002 w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny
odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U. Nr 75 z 2002r. poz.690)

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23.06.2003 w sprawie informacji dotyczacej bezpieczenstwa i
ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120 p0z.1126)

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas
wykonywania robét budowlanych (Dz. U. Nr 47 poz.401)

- Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 05.08.1998. w sprawie aprobat i kryte-
riow technicznych oraz jednostkowego stosowania wyrobéw budowlanych (Dz. U. Nr 107 poz. 679 i Dz. U. z
2002r. Nr 8 poz. 71)

- Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 31.07.1998. w sprawie systemdw oce-
ny zgodnosci oraz sposobu znakowania wyrobéw budowlanych dopuszczonych do obrotu i powszechnego
stosowania (Dz. U. Nr 113 poz. 728)

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 02.12.2002 w sprawie systemow oceny zgodnosci wyrobow
budowlanych oraz sposobu ich oznaczania znakowaniem CE (Dz. U. Nr 209 poz.1779)

- Rozporzadzenie Ministra Gospodarki, Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 12.03.2003 w sprawie zasadniczych
wymagan dla sprzetu elektrycznego (Dz. U. Nr 49 poz. 414)

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 18.05.2004 w sprawie okreslenia metod i podstaw sporzgdza-
nia kosztorysu inwestorskiego, obliczania planowanych kosztow prac projektowych oraz planowanych kosz-
tow robdt budowlanych okreslonych w programie funkcjonalno-uzytkowym (Dz. U. Nr 130 poz. 1389)

- PN-IEC 60364-... — Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych

- PN-76/E-05125 — Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe

- PN-71/E-02034 — Oswietlenie elektryczne terenéw budowy, przemystowych, kolejowych i portowych oraz
dworcéw i srodkéw transportu publicznego.
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PN-90/E-05023 — Oznaczenia identyfikacyjne przewodow elektrycznych barwami lub cyframi

9.2. Normy i przepisy bran zy teletechnicznej

BN-84 8984-10 - Zakiadowe sieci telekomunikacyjne przewodowe - instalacje wnetrzowe

BN-88 8984-19 — Telekomunikacyjne sieci wewnatrzzaktadowe przewodowe — linie kablowe

BN-88 8984-17/03 — Telekomunikacyjne sieci miejscowe. Linie kablowe. Ogélne wymagania i badania.

IEC 801-3 — dotyczaca wartosci dopuszczalnej emitowanego pola EM.

PN-IEC 60364-4-442 — Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — Ochrona dla zapewnienia bezpie-
czenstwa. Ochrona przed przepieciami. Ochrona instalacji niskiego napiecia przed przejsciowymi przepie-
ciami i uszkodzeniami przy doziemieniach w sieciach wysokiego napiecia

PN-IEC 60364-4-443 — Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — Ochrona dla zapewnienia bezpie-
czenstwa. Ochrona przed przepieciami. Ochrona przed przepieciami atmosferycznymi lub tgczeniowymi
PN-IEC 60364-4-444 — Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — Ochrona dla zapewnienia bezpie-
czenstwa. Ochrona przed przepieciami. Ochrona przed zaktdceniami elektromagnetycznymi (EMI) w instala-
cjach obiektow budowlanych w obiektach budowlanych

PN-IEC 60364-5-523 — Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — Dob6r i montaz wyposazenia elek-
trycznego. Obcigzalno$¢ prgdowa diugotrwata przewodow

PN-IEC 60364-5-548 — Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — Dob6r i montaz wyposazenia elek-
trycznego. Uktady uziemiajgce i potgczenia wyréwnawcze instalacji informatycznych

PN-IEC 60364-7-707 — Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — Wymagania dotyczgce uziemien
instalacji lub lokalizacji. Wymagania dotyczgce uziemien instalacji urzgdzen przetwarzania danych

PN-IEC 60364-5-54 Instalacje elektryczne — Dobér i montaz wyposazenia elektrycznego.

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano — montazowych. Rozdziat : Sieci telekomunikacyj-
ne. Wyd. Arkady 1989

DBBT-301C - Zalecenia w zakresie ochrony fizycznej i technicznej pomieszczen i sieci teleinformatycznych
BTPO-701A - Zarzadzenie nr 9/2008 Szefa Stuzby Kontrwywiadu Wojskowego z dn. 15.01.2008r w sprawie
wprowadzenia do uzytku ,Zalecen Stuzby Kontrwywiadu Wojskowego w sprawie instalacji i urzadzen prze-
znaczonych do przetwarzania informaciji niejawnych”.

9.3. Normy i przepisy zwi azane systemami: sygnalizacji po zaru, sterowania drzwiami odci eé
pozarowych, instalacj g domofonow g i vidleodomofonow g oraz okablowaniem strukturalnym

PN-E-08390-1 — Systemy alarmowe - Terminologia

PN-93/E-08390-... (0g6t czesci) — Systemy alarmowe.

PN-E-08390-3 — Systemy alarmowe. Wtamaniowe systemy alarmowe. Wymagania i badania centrali.

PN-EN 50173-... (0go6t czesci) :2004 - Technika informatyczna. Systemy okablowania strukturalnego.

PN-EN 61935-1:2002/A1:2003U - Ogélne przepisy dotyczace okablowania - Wymagania dotyczace spraw-
dzania symetrycznych kabli telekomunikacyjnych zgodnych z EN 50173 - Czes¢ 1: Okablowanie

PN-EN 61935-1:2002U - Ogdlne przepisy dotyczgce okablowania - Wymagania dotyczgce sprawdzania
zrébwnowazonych linii telekomunikacyjnych zgodnych z ISO/IEC , 11801 Czes$¢ 1: Okablowanie.

PN-EN 61935-1:2002/A1:2003U - Ogdlne przepisy dotyczace okablowania - Wymagania dotyczace spraw-
dzania symetrycznych kabli telekomunikacyjnych zgodnych z EN 50173 - Czes$¢ 1: Okablowanie
TIA/EIA-568-B.1 Commercial Building Telecommunication Cabling Standard - Part I: General Requirements
TIA/EIA-568-B.2 Commercial Building Telecommunication Cabling Standard - Part Il: Balanced Twisted Pair
Cabling Components

PN-E-08350-14 — Systemy sygnalizacji pozarowej — Projektowanie, zaktadanie, odbior, eksploatacja i kon-
serwacja instalacji

Zarzgdzenia Nr 25/MON Ministra Obrony Narodowej z dnia 17 listopada 2005r w sprawie szczegétowych
zasad organizacji kancelarii tajnych, stosowania srodkéw ochrony fizycznej oraz obiegu informacji niejaw-
nych” (Dz. U. z 2005 r. Nr 196, poz. 1631.),

Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 7 kwietnia 2002r w sprawie warunkéw technicznych, jakim
powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie. (Dz. U. Nr 109 Z 2004),

Normy Obronnej NO-04-A004 Obiekty wojskowe. Systemy Alarmowe ,

PN-EN 50131-1:2002 Systemy alarmowe — Systemy Sygnalizacji Wtamania — Wymagania ogéine,

PN-EN 50130-4:2002 Systemy alarmowe — Czes$¢ 4: Kompatybilnosé elektromagnetyczna,

PN-EN 50132-7:2002 Systemy alarmowe Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach —
Czesé 7 Wytyczne stosowania.

9.3. Dokumentacja zwi gzana

Projekt budowlano-wykonawczy branzy budowlanej
Projekt budowlano-wykonawczy branzy elektrycznej



